ACTA DE REUNION

Direccion de Gestion del

Concepto o Tema de laReunién: | 5 4enamiento Ambiental y Territorial

ASISTENCIA TECNICA SIGAM

D |[MM| A |Lugar QUEBRADANEGRA Acta No.l 5
9 | 11 | 2021 |Hora 3:00 PM Convocada por | Josué Andrés Rodriguez

TEMAS A TRATAR

Fecha

Seguimiento al Plan de Accidn en el 2021

DESARROLLO DE LOS TEMAS

Se revisan los proyectos para seguimiento durante el 2021 y se determinan las catidades de las metas que se deben
ajustar en la matriz de seguimineto 2021.

Se solicita que las evidencias se monten de acuerdo a las actividades desarrolladas en cada proyecto.

COMPROMISOS RESPONSABLE

Cargar evidencias de los proyectos de la Matriz de Seguimiento

2021 ESTEFANIA BARRAGAN

Préxima reunién: 09/12/2021
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ACTA DE REUNION
Concepto o Tema de la Reunién:

ASISTENCIA TECNICA SIGAM

Direccion de Gestion del
Ordenamiento Ambiental y Territorial

Siendo las 04:00 p.m. se da por terminada la reunién, en constancia firman los participantes:

Nombre JOSUE ANDRES RODRIGUEZ GONZALEZ

Firma ?x,\'_\_ r,I/)

Entidad CAR / DGOAT / SIGAM

Teléfono 3175741647

E-Mail jrodriguezg@car.gov.co

Autoriza el envio de
informacién a su Sl XX - INO
correo personal

Nombre ESTEFANIA BARRAGAN

Firma 6 @ Ul

SECRETARIA DE DESARROLLO ECONOMICO Y

Entidad \\BIENTAL

Teléfono 3138099895

E-Mail umata@quebradanegra-cundinamarca.gov.co

Autoriza el envio de
informacion a su Si X NO
correo personal

Nombre Firma
Entidad Teléfono
Autoriza el envio de
E-Mail informacién a su S| X NO
correo personal :
Nombre Firma
Entidad Teléfono
Autoriza el envio de
E-Mail informacion a su Sl NO
correo personal
Nombre Firma
Entidad Teléfono
Autoriza el envio de
E-Mail informacion a su Sl NO
correo personal
Nombre Firma
Entidad Teléfono
Autoriza el envio de
E-Mail informacion a su Sl NO
correo personal
Nombre Firma
léfono
Entidad . Teléfo ;
Autoriza el envio de
i informacién a su Sl NO
E-Mail correo personal
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